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(54) Verbindungselement aus Kunststoff 

(57) Die Erfindung bezieht sich auf ein VertDin- 
dungselement aus Kunststoff mit einem ein Teil haltern- 
den Haltebereich 2 und einem mit einem TrSger, 
insbesondere einer Kraftfahrzeug-Karosserie, zu ver- 
bindenden Befestigungsbereich 3, wobei zwischen dem 
Teil und dem Trager ein Toleranzausgleich vorgesehen 



ist Erf induhgsgemdB sind der Haltebereich 2 und der 
Befestigungsbereich 3 durch mindestens zwei spiralfdr- 
mig veriaufende elastische Arme 6. 7, 8 zum Toleranz- 
ausgleich in den in der Trdgerebene liegenden 
Richtungen verbunden. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Verbindungselement aus 
Kunststoff nach dem Oberbegrlff des Anspruchs 1. 

Ais Stand der Technik ist bereits ein Verbindungs- 5 
element bekannt (EP 0 641 939 A1), welches nach 
einer AusfOhrungsform zweiteilig ausgebildet ist. Ein 
erstes Element weist einen AnkerfuB und ein Kopfteil 
auf, welches im Querschnitt kreisfdrmig ausgebildet ist 
Am Su Keren Umfang dieses Kopfteils sind mehrere 10 
Rastnasen vorgesehen. 

Das zweite Element umfasse eine Grundplatte mit 
einer Wandung, welche im weserttfichen die Form eines 
halben Hohlylinders besitzt. Innenseitig sind mehrere 
Rastrippen vorgesehen, welche zusammen mit den 75 
Rastnasen des ersten Elements beide Teile miteinander 
verbinden. 

Weiterer Stand der Technik betrifft ein Verbindungs- 
element (US-A-4,506,511), welches zwei einander 
gegenuberliegende, mehrfach abgeknickte elastische 20 
Arme zwischen einem Haltebereich und einem Befesti- 
gungsbereich aufweist. 

Weiterer Stand der Technik ist ein Verbindungsele- 
ment mit Zwischenteilen fur einen Hdhenausgleich (DE 
39 33 305 C2), sowie ein dreiteiliges Verbindungsele- 25 
ment mit einem weiteren Toleranzausgleich bezuglich 
einer Querebene (DE 40 14 589 C1). Alle vorgenannte 
Ausfuhrungsformen sind relatrv kompliziert aufgeba.; 
und bezuglich ihres Toieranzausgleichs eingeschr&nkt. 

Demgegenuber liegt der vorliegenden Erfindung 30 
die Aufgabe zugrunde, ein Verbindungselement der ein- 
gangs genannten Art zu schaffen, welches bei einfa- 
chem Aufbau einen guten Toleranzausgleich in den in 
der TrSgerebene liegenden Richtungen gewahrleistet 
und auBerdem eine Verbesserung der Winketverstell- 35 
barkeit ermOglicht. 

Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen im kenn- 
zeichnenden Teil des Anspruchs 1 gelOst. Durch die 
eiastischen Arme wird im Zusammenwirken mit den 
Rastelementen und den Gegenrastelementen auf einfa- 40 
che Weise ein guter Toleranzausgleich in den in der Tra- 
gerebene liegenden Richtungen erzielt, wobei 
zusdtzlich eine Verbesserung der Winkelverstellbarkeit 
dadurch gewahrleistet ist, dass die Anzahl der Qegen- 
rastelemente des Haltebereichs gr6Ber ist als die 45 
Anzahl der Rastelemerrte der vorderen Enden der eia- 
stischen Arme. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung sind am 
Innenumfang des Befestigungsbereichs drei elastische 
Arme angeformt Weiterhin kann der Befestigungsbe- so 
reich zylindermantelfdrmig ausgebildet sein p wobei die 
eiastischen Arme gleichm&Big Qber den Innenumfang 
des Zyiindermantels verteilt sind. 

Der Befestigungsbereich kann in weiterer Ausge- 
staltung der Erfindung an dem Trager angeschwei&t ss 
angeWebt Oder eingekfippt sein. Weiterhin kann der 
Haltebereich in der Eingriffszone der Rastelemerrte 
bezuglich seiner Langsachse rotationssymmetrisch 
ausgebildet sein. 



Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in 
der Zeichnung dargestellten Ausfuhrungsbeispiels 
naher beschrieben. 

In der Zeichnung zeigen: 

Fig. 1 eine Sertenansicht des Verbindungseie- 
ments; 

Rg. 2 eine Draufsicht auf das Verbindungselement, 
ohne Trager; 

Rg. 3 eine perspektivische Ansicht des Verbin- 
dungselements gemaB Fig. 1 und 2. 

Das in den Rg. 1 , 2 und 3 dargestellte aus Kunst- 
stoff bestehende Verbindungselement 1 weist einen 
Haltebereich 2 und einen Befestigungsbereich 3 auf. 
Der Kaltebereich 2 kann mindestens ein an sich 
bekanntes federndes Element besitzen, welches zum 
Eingriff in eine in einem Teil 5 angeordnete, nicht naher 
dargestellte Offnung geeignet ist 

Der Befestigungsbereich 3 kann an einem Trager 4 
angeWebt angeschweiBt oder etngeklippt sein. 

Wie aus den Rg. 2 und 3 ersichtlich, sind der Halte- 
bereich 2 und der Befestigungsbereich 3 durch spiral- 
fGrmig verlaufende, elastische Arme 6, 7, 8 miteinander 
verbunden. Diese eiastischen Arme konnen etwa die 
Konfiguration eines Teils einer archimedischen Spirale 
aufweisen. 

Bei dem dargestellten Ausfuhmngsbeispiel ist der 
Befestigungsbereich 3 in Form eines Zyiindermantels 
1 3 ausgestaltet an dessen Innenumfang 9 die drei eia- 
stischen Arme 6, 7 P 8 angeformt sind. Die vorderen 
Enden 10, 11, 12 dieser eiastischen Arme 6, 7, 8 sind 
mit dem Haltebereich 2 verbunden. 

Durch diese Verbindung zwischen dem Haltebe- 
reich 2 und dem Befestigungsbereich 3 Qber die spiral- 
fGrmig verlaufenden eiastischen Arme 6, 7, 8 ist im 
Hinbiickauf die TrSgerebene E-E ein guter Toleranzaus- 
gleich auf einfache Weise gew&hrleistet. Hierdurch 
kann sich bspw. das Verbindungelement 1 gemas Rg. 2 
sowohl in X- als auch in Y-Richtung bewegen, wobei 
auch Zwischenlagen eingenommen werden kSnnen, so 
dass ein guter Toleranzausgleich erzielt wird. 

Die vorderen Enden 10, 11, 12 der eiastischen 
Arme 6, 7, 8 besitzen Rastelemerrte, welche in Gegen- 
rastelemente 15 des Haltebereichs 2 einlagerbar sind. 
Derartige Gegenrastelemente sind bspw. Aussparun- 
gen, welche am Umfang des Haltebereichs 2 angeformt 
sind. Hierzu ist der Haltebereich 2 bezuglich seiner 
Langsachse A-A rotationssymmetrisch ausgebildet, 
und zwar vorzugsweise im Bereich der Eingriffszone 
der Rastelemerrte. 

Urn gegenuber dem Befestigungsbereich 3 eine 
Winkelverstellbarkeit zu gewahrleisten, kann die Anzahl 
der Gegenrastelemente 15, d.h. der Aussparungen am 
Auftenumfang des Haltebereichs 2, gr&Ber sein als die 
Anzahl der Rastelemente der vorderen Enden 10, 11, 
12 der eiastischen Arme 6, 7, 8. Damit besteht auf ein- 



fache Weise die M6glichkeit, den Haltebereich 2 gegen- 
Qber dem Befestigungsbereich 3 zu verdrehen und 
dann test zu arretieren. Diese KonstrukBon gewahrlei- 
stet, daB der Haltebereich 3 mit dem zu halternden Teil 
5 zus&tzlich zum Toleranzausgleich eine Winkelverstell- $ 
barkeit erm6glicht 

Patentanspruche 

1 . Verbindungseiement aus Kunststoff mit einem ein 10 
Teil (5) halternden Haltebereich (2) und einem mit 
einem Tr&ger (4), insbesondere einer Kraftfahr- 
zeug-Karosserie. zu verbindenden Befestigungsbe- 
reich (3), wobei zwischen dem Teil (5) und dem 
Trager (4) ein Toleranzausgleich vorgesehen ist is 
und wobei der Befestigungsbereich (3) getrennt 
vom Haltebereich (2) ausgebildet ist und beide 
Bereiche (2, 3) durch Rastelemente miteinander 
verbunden sind, 

dadurch aekennzeichnet 20 
dass der Haltebereich (2) und der Befestigungsbe- 
reich (3) durch spiralf6rmig verlaufende, elastische 
Arme (6, 7, 8) miteinander verbunden sind, deren 
vorderen Enden (10, 11, 12) Rastelemente aufwei- 
sen. welche in Gegenrastelemente (15) des Halte- 25 
bereichs (2) einlagerbar sind und dass die Anzahl 
der Gegenrastelemente (15) des Haltebereichs (2) 
groBer ist als die Anzahl der Rastelemente der vor- 
deren Enden (10, 11, 12) der elastischen Arme (6, 
7, 8). 30 

2. Verbindungseiement nach Anspruch 1 , 
dadurch aekennzeichnet 

dass am Innenurnfang (9) des Befestigungsbe- 
reichs (3) drei elastische Arme (6, 7, 8) angeformt 35 
sind. 

3. Verbindungseiement nach Anspruch 1 und 2, 
dadurch aekennzeichnet 

dass der Befestigungsbereich (3) zylindermarrtel- 40 
f&rmig ausgebildet ist, wobei die elastischen Arme 
(6, 7, 8) gleichmaBig Oberden Innenurnfang (9) des 
Zylindermantels (13) verteilt sind. 

4. Verbindungseiement nach einem der vorhergehen- 45 
den Anspruch e, 

riariurch aekennzeichnet 

dass der Befestigungsbereich (3) an dem Tr&ger (4) 
angeschweiBt angeWebt Oder eingeWippt ist. 

so 

5. Verbindungseiement nach einem der vorhergehen- 
den Anspruche, 

dadurch aekennzeichnet 

dass der Haltebereich (2) in der Eingriffszone der 
Rastelemente bezugiich seiner L&ngsachse (A-A) 55 
rotationssymmetrisch ausgebildet ist 
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(54) Verbindungselement aus Kunststoff 

(57) Die Erfindung bezleht sich auf ein Veibin- 
dungselement aus Kunststoff mit einem ein Teil haltern- 
den Haltebereich 2 und einem mit einem TrSger, 
insbesondere einer Kraftfahrzeug-Karosserie, zu ver- 
bindenden Befestigungsbereich 3, wobei zwischen dem 
Teil und dem Trager ein Toleranzausgleich vorgesehen 

2 



ist Erfindungsgem§i3 sind der Haltebereich 2 und der 
Befestigungsbereich 3 durch mindestens zwei spiralf&r- 
mig verlaufende elastische Arme 6, 7, 8 zum Toleranz- 
ausgleich in den in der TrSgerebene liegenden 
Richtungen verbunden. 
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